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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

% Verfahren und Vorrichtung zur Abnahme- und Konstanzprufung filmloser Dental-Rontgengerate 
(§) Es wird ein Verfahren zur Abnahme- und Konstanzprufung 

filmloser Dental-Rontgengerate vorgeschlagen, bei dem in 

den Strahlengang der Rontgenstrahlen ein PrufmeSkorper 

(2, 20) mit mehreren Absorptionselementen (14) unter- 

schiedlfcher Absorption in einem definierten engen Abstand 

zu einem strahlenempfindlichen Sensor (3, 21) angeordnet 

ist. Die aus dem Sensor gewonnenen elektrischen Signale 

werden einer Recheneinheit (4) zugefuhrt. welche diese zu 

Bildwertsignalen verarbeitet, die d8nn entweder direkt einer 

Anzeigeeinheit (8, 10) zugefuhrt werden oder zunachst mit 

vorgegebenen Sollbildwerten verglichen und bei Abwei- 

chungen der Anzeigeeinheit zugefuhrt werden. Vorteilhafter- 

weise enthalt der PrufmeSkorper (2) Mittel (13. 15) zur 

reproduzierbaren Halterung eines intraoral einem Patienten 
, applizierbaren Sensors (3). 
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Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren und eine 
Vorrichtung zur Abnahme- und Konstanzpriifung film- 
loser Dental-RSntgengerate. 

Bei filmlosen Dentai-Rontgengeraten, bei denen das 
Rflntgenbild von einem Sensor, z. B. einem CCD-Sen- 
sor, aufgenommen wird, besteht, wie bei der heutigen 
Rtfntgenfilmtechnik, die Notwendigkeit, den Sensor, 
und zwar einmal bei der Abnahme des Gerittes und 
spater in regelmaBigen Abstanden, einer Oberprfcfung 
zu unterziehen. Bei der in regelmaBigen Abstanden vor- 
zusehenden (Konstanz-)Prtifung, die Qblicherweise vom 
Betreiber des ROntgengerates durchgefuhrt wird, kann 
darauf geschiossen werden, ob das bilderzeugende Sy- 
stem innerhalb festgeiegter Grenzabweichungen kon- 
stantgeblieben ist 

Der im Anspruch 1 angegebenen Erfindung liegt die 
Aufgabe zugrunde, ein fur solche filmiose Dental-R6nt- 
gengerate abgestimmtes Priifverfahren anzugeben. 

Ein die Erfindung tragendes Merkmal ist in der rech- 
nergestutzten Analyse der MeBergebnisse zu sehen. Da- 
durch kann eine subjektive, visuelle Beurteilung weiter 
unterstiltzt bzw. erginzt werden. 

Das erfindungsgemaB vorgeschiagene Verfahren ist 
sowohi ftlr Dental- Rontgengerate mit intraoral plazier- 
barem Sensor als auch fur Dental-Rontgengerate, mit 
denen Panoramaschichtaufnahmen bzw. Fernrontge- 
naufnahmen erstellt werden konnen, anwendbar. Dem- 
gemaB kann der PrufmeBkorper in vorteilhafter Weise 
so ausgestaltet sein, daB er sowohi zur reproduzierba- 
ren Haiterung eines intraoral applizierbaren Sensors als 
auch zur Haiterung an der Sekundarblende eines Pan- 
oramaschichtaufnahmegerStes geeignet ist 

In Anwendung bei Geraten mit intraoral applizierba- 
rem Sensor ist es vorteilhaft, den PrufmeBkorper mit 
einer Sensorhalterung auszustatten, die es erlaubt, den 
Sensor in einem engen definierten Abstand, beispiels- 
weise von einigen wenigen Millimetern, vom Tubusrand 
zu haltern und in vorteilhafter Weise in bestimmten 
Winkelgrad-Schritten um die Tubusachse zu drehen. 
Die Sensorhalterung fixiert den Sensor in dem vorgege- 
benen Abstand zum Drehmittelpunkt 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen und Weiterbil- 
dungen der Erfindung ergeben sich aus den Unteran- 
sprtlchen und der nachfolgenden Beschreibung von 
AusfQhrungsbeispielen. 

Es zeigen: 

Fig. 1 ein Blockschaltbild zur Erlauterung des Verfah- 
rens, 

Rg. 2 die erfindungsgemSBe Vorrichtung in Anwen- 
dung bei einem R6ntgengerat mit intraoral applizierba- 
rem Sensor, im Schnitt entlang der Lime II/II in Rg. 3, 

Rg. 3 die Vorrichtung nach Rg. 2 in Ansicht, 

Rg. 4 die Vorrichtung nach Rg. 3 in einer um 45° 
gedrehtenStellung, 

Rg.5 und 6 die erfindungsgemaBe Vorrichtung in 
Anwendung bei einem Panorama- RGntgengerat, 

Rg. 7 und 8 einen in der Vorrichtung nach Rg. 2 bis 4 
verwendeten PrtifmeBkdrper in Aufsicht und Seitenan- 
sicht 

Anhand der Rg. 1 wird zunichst das erfindungsgema- 
Be Verfahren naher beschrieben. 

Die von einer allgemein mit 1 bezeichneten Rdntgen- 
strahlenquelle ausgehende R5ntgenstrahlung durch- 
dringt einen anhand der nachfolgenden Rguren noch 
naher eriauterten PrilfmeBkSrper 2 und trifft sodann auf 
einen Sensor 3, der die RSntgenstrahlung in eiektrische 



Signale umwandelt Diese werden einem 'Rechner 4 zu- 
gefuhrt, mittels eines A/D-Wandlers 5 in digitale Signale 
umgewandelt, die dann in einem Prozessor 6 zu Bildsi- 
gnalen oder Bildwerten verarbeitet werden. Diese wer- 
5 den anschlieBend entweder direkt iiber einen D/A- 
Wandler 7 einer Anzeigeeinheit 8 in Form eines Moni- 
tors zugefuhrt oder zunachst mit in einem Digitalspei- 
cher 9 abgespeicherten Sollbildwerten verglichen und 
bei Abweichungen der Anzeigeeinheit 8 zugefuhrt Al- 
io ternativ oder auch additiv zum Monitor kann eine An- 
zeigeeinheit 10 in Form eines Druckers vorgesehen sein. 

Die Rg. 2 zeigt in einer Schnittdarsteilung eine Aus- 
fuhrungsform des PrufmeBk6rpers 2 zur Abnahme- und 
Konstanzpriifung eines intraoral einem Patienten appli- 

15 zierbaren Sensors, der von einer extraoral angeordne- 
ten Rontgenstrahlenqueile beaufschlagt wird. Bei sol- 
chen Dental-Rontgengeraten weist der Rontgenstrahier 
in der Regel ein zylindrisches Tubusende auf. Auf dieses 
Tubusende, in Rg. 2 2 mit 1 1 bezeichnet, ist der Pruf- 

20 meBkorper 2 aufgesteckt 

Der PrufmeBkorper 2 besteht aus zwei Gehauseteilen 
12 und 13, einem auf das Tubusende 11 aufsteckbaren 
feststehenden Gehauseteil 12, der mehrere Absorp- 
tionselemente 14 aufnimmt, und einem gegeniiber dem 

25 feststehenden Gehauseteil 12 drehbaren Gehauseteil 13, 
an dem der an sich intraoral einem Patienten appiizier- 
bare Sensor 3 in reproduzierbarer Weise gehaltert ist. 
Die Absorptionselemente 14, die in einer der nachfol- 
genden Figuren noch naher eriautert werden, soliten so 

30 dicht wie moglich vor dem Sensor angeordnet sein, um 
mogliche Parallaxe-Fehler zu vermeiden. 

In Verbindung mit der Darsteilung nach Rg. 3, die 
den PrOfkSrper 2 in Frontansicht zeigt, geht hervor, daB 
der Sensor 3 bzw. dessen punktiert angedeutete aktive 

35 Flache 3a zentrisch am Tubusausgang angeordnet ist In 
der dargestellten Position verlauft der Zentralstrahl also 
senkrecht durch den Mittelpunkt der aktiven Sensorfia- 
che und parallel zur Rachennormalen. Die winkelige 
Ausrichtung ist durch eine mit 15 bezeichnete Fuhrung 

40 festgelegt 

Das Gehauseteil 13, in dem der Sensor 3 fixiert ist, 
kann, wie durch nicht naher bezeichnete Pfeile angedeu- 
tet, in 45°-Schritten gedreht und in den jeweiligen Stel- 
lungen rastend fixiert werden. Zur Verstellung ist an der 

45 Unterseite des Gehauseteils 13 ein Griff 16 vorgesehen. 
Ein Verdrehen des Gehauseteils 13 ist jedoch nur mdg- 
lich, wenn der Sensor 3 langs der FQhrung 15, also in 
radialer Richtung, aus der inRg. 3 gezeigten Grundstei- 
lung in die in Rg. 4 gezeigte Position gebracht ist In 

50 dieser Position kommt der Sensor 3 auBerhalb von in 
Rg. 4 mit 17 bezeichneten, am ortsfesten Gehauseteil 12 ^ 
angebrachten seitlichen FQhrungsteilen zu liegen. In 
dieser zweiten Position, in der die aktive Rache 3a des 
Sensors 3 den mit 18 angedeuteten Strahlenfeldrand 

55 uberdeckt, kann der Strahlenfeldrand vermessen wer- 
den. Der Sensor ist auch hier in reproduzierbarer Weise 
in der Fuhrung 15 gehaltert Die aktive Sensorflache 3a 
deckt nur zum Teil den Nutzstrahl ab, wodurch die Aus- 
dehnung des Feldrandes analysiert und Qber den Rech- 

6o ner (beispielsweise Qber einen PC) vermessen werden 
kann. 

Um den gesamten Rand zu vermessen, ist es erforder- 
lich, den Sensor in mehreren Schritten (hier im Ausfilh- 
rungsbeispiel in 45° -Schritten) Qber den Rand zu fflhren. 
65 Eine in der Recheneinheit 4 enthaltene PrQf-Software 
kann alle relevanten Koordinaten fur eine MeBanalyse 
enthalten. Der Abstand Drehmittelpunkt zur aktiven 
Sensorkante kann von der Priif-Software abgefragt 
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J werden, damit die geometrischen Verhaltnisse dem Sy- 

stem zur Berechnung bekannt sind Mit jeder Winkel-,. 
EinsteJIung kann nun eine Aufnahme durchgefuhrt wer- 
den, die vom digitalen System erfaBt, dargestellt und 
ausgewertet wird. Dabei wird der Abstand zwischen 5 
dem Drehmittelpunkt und dem Strahienfeldrand auto- 
matisch vermessen und mit Sollwerten vergiichen. Fur 
den eingangs bereits geschiiderten Fail einer direkten 
Anzeige am Monitor 8 kann es vorteilhaft sein, zur Un- 
terstiitzung der visuellen Oberpriifung eine Soil-Feld- to 
rand-Zone in Form eines Kreissegrnents zusttzlich auf 
dem Monitor in die Prufaufnahme einzublendea Aus 
der Abweichung der ermittelten Radien kann auf die 
Zentrierung geschJossen werden. 

Um eine feinere Auswertung des Strahlenfeldrandes 15 
zu bekommen, konnen die Winkeischritte auch enger 
gewahlt werden. 

Die Anordnung der Absorptionseiemente 14, die der 
PriifmeBkorper 2 beinhaltet, ist aus den Fig. 7 und 8 
ersichtlich. Sie wird spater noch naher beschrieben. 20 

Die Fig. 5 und 6 zeigen eine Ausfuhrungsform, die 
dazu geeignet ist, eine Abnahme- und Konstanzpriifung 
bei filmlosen Dental-Rontgengeraten zur Erstellung 
von Panorama-Schichtaufnahmen in Slot-Technik 
durchfuhren zu konnen. Der hier zur Anwendung gelan- 25 
gende Prufmeflkorper 20 ist ahnlich aufgebaut wie der 
zuvor beschriebene PriifmeBkorper 2; er unterscheidet 
sich jedoch hinsichtlich seiner Haiterung am Rontgen- 
gerat sowie hinsichtlich der Anordnung der Bleistrichra- 
ster. ^ 30 

Der zu prufende Sensor 21 ist vorteilhafterweise ein 
CCD, welches dicht benachbart der Sekundarbiende 22 
angeordnet ist und deren Schlitz abdeckt Bei einem 
solchen CCD werden die Signale durch Integration der 
erzeugten Ladungen gebildet, wobei wahrend diese La- 35 
dungen entsprechend dem Bewegungsablauf des Pano- 
rama-Schichtgerates quer zum Schlitz der Sekundar- 
biende weitergetaktet werden. 

Obgieich der Prufmeflkorper 20, wie in Fig. 7 und 8 
dargestellt, unterhalb der abgestuften Absorptionsele- 40 
mente 14 zwei Bleistrichraster (Pos. 30 und 31) enthalten 
kann, die um 90° gegeneinander versetzt angeordnet 
sind (Fig. 7), kann es bei der Abnahme und Konstanz- 
priifung von Panorama- Rontgengeraten vorteilhaft 
sein, nur ein einziges Bleistrich- Raster mit quer zur 45 
Schlitzblende verlaufenden Gittern vorzusehen. Es wird 
dabei von folgender Oberlegung ausgegangen: Bei Pa- 
norama- Schichtaufnahmegeriten verwendet man zur 
Messung der Kontrastabertragung vorteilhafterweise 
Bleistrichraster, deren Gitter senkrecht zueinander an- 50 
geordnet sind Die Bleistrichraster werden gleichzeitig 
und Uberiagerungsfrei im Strahlengang dicht vor der 
aktiven Flache des Detektors angeordnet oder nachein- 
ander dorthin gebracht. 

Zur Bestimmung der Kontrastiibertragung quer zum 55 
Sekundarblendenschlitz wird die Rdntgenstrahleninten- 
sitit durch geeignete Mittei, z. B. durch elektronische 
Ansteuerung des Generators oder eine rotierende Sek- 
torenblende mit abwechselnd freien und bleibelegten 
Sektoren, zeitlich moduliert Die Periodendauer ent- eo 
spricht dabei der Zeit fur die Bewegung eines Bildpunk- 
tes im Bewegungsablauf des Panorama-Schichtgerates 
quer zum Sekundarblendenschlitz um eine Periodenlan- 
gedes langs zum Sekundarblendenschlitz angeordneten 
Gitters. So erhalt man modulierte Sensorsignale mit ei- 65 
nem der Kontrastabertragung entsprechenden Modula- 
tionshub. 

Zur Bestimmung der Kontrastabertragung langs zum 



Sekundarblendenschlitz wird einfach der Sensor durch 
das quer zum Sekundarblendenschlitz angeordnete Git- 
ter mit Rontgenstrahlung beaufschlagt. Das bei prakti- 
scher Anwendung entstehende Problem, daB dabei das 
Gitter sehr genau in bezug auf die Bewegungsrichtung 
des Panorama-Schichtaufnahmegerates justiert sein 
muB, lost man durch foigende Abwandlungen: Die Mes- 
sung erfolgt bei gestopptem Bewegungsablauf und ge- 
nauso gestopptem Sensorsteuerungstakt oder der Sen- 
sor wird mit einem einzeinen Rontgenpuls bestrahlt, 
dessen Puisdauer relativ kurz ist gegen die Zeit, in der 
sich ein Bildpunkt quer uber den Sekundarblenden- 
schlitz bewegt 

Bei Verwendung eines Bleistrichrasters, dessen Li- 
nienabstand nicht groB ist gegen die Ausdehnung ein- 
zelner, die Auflosung bestimmender Detektoreiemente, 
hangt die Kontrastabertragung von der (raumlichen) 
Phasenlage zwischen Rasterlinien und Detektorelemen- 
ten ab. Hier verdreht man mit Vorteil das Bleistrichra- 
ster um einen kleinen Winkeibetrag, z. B. 5°, aus der zu 
messenden Richtung, so daB uber die Ausdehnung des 
Sensors die verschiedensten Phasenfagen vorkommen, 
woraus durch rechnergestatzte Analyse z. B. die maxi- 
male Kontrastubertragung ermittelt werden kann. 

Bei der aus Fig. 6 ersichtlichen Ausfahrung ist der 
PriifmeBkorper 20 langs des Schlitzes der Sekundar- 
biende 22 verstellbar. Hierzu ist das nicht drehbare Ge- 
hauseteil 23 des PriifmeBkorpers 20 entlang einer am 
Rontgengerat befestigten Fuhrungsstange 24 bewegbar 
und durch eine Feststellschraube 25 in verschiedenen 
Positionen feststellbar. Die Absorptionseiemente 14 
und das Bleistrichraster 31 lassen sich so in verschiedene 
Positionen relativ zum Sensor 21 bringen. Mit Hilfe ei- 
ner nicht dargestellten Rasteinrichtung, z. B. einer Ku- 
gelrasteinrichtung, kann der drehbare Gehauseteil 26 in 
45°-Schritten, also auch um 90° rastend gedreht werden. 
Damit sind Messungen parallel und senkrecht zur TDI- 
Richtung moglich. Um das Bleistrichraster 31 far eine 
Messung in der oben eriauterten Weise zur Ermittlung 
der Kontrastabertragung in Position zu bringen, ist au- 
Berdem eine Feinverstellung vorgesehen, die es ermog- 
licht, das Bleistrichraster um etwa 5° zu verstelJen, um 
so verschiedene Phasenlagen zwischen dem Gitter des 
Bleistrichrasters und der Sensormatrix einstellen zu 
konnen. Diese Feineinstellung kann beispielsweise mit 
Hilfe einer Einstellschraube 27 vorgenommen werden, 
die auf die vorgenannte Kugelrastvorrichtung einwirkt 
und diese um die genannten 5 Winkelgrade verschiebt 
Alternativ kann auch eine Feineinstellung in Form einer 
Gewindeverzahnung oder dergleichen vorgesehen sein. 

Wie bereits angesprochen, ist es alternativ auch denk- . 
bar, zwei Bleistrichraster vorzusehen und den PriifmeB- 
korper 20 fest, dL h. nicht langs des Schlitzes der Sekun- 
darbiende verstellbar, anzuordnen. Dies kann in geeig- 
neter Weise beispiebweise dadurch geschehen, daB der 
nicht drehbare Gehauseteil 23 mit einem Befestigungs- 
haken 28 (in Fig. 5 gestrichelt eingezeichnet) versehen 
ist, der durch den Schlitz der Sekundarbiende hindurch- 
greift und den Pr0fk5rper in definiertem Abstand zum 
Sensor fixiert 

Die Absorptionseiemente 14 sind in der Weise anzu- 
ordnen, daB sie sich im Verlaufe einer Testaufnahme 
nicht gegenseitig uberlagern. Hierzu mOssen die Ele- 
mente senkrecht zur Integrationsrichtung angeordnet 
sein. 

Die Fig. 7 und 8 lassen in Aufsicht und Seitenansicht 
die Anordnung der Absorptionseiemente des PrOfmeB- 
korpers bei Anwendung auf Gerate mit intraoral appli- 
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zierbarem Sensor erkennen. Die Absorptionselemente 
14 bilden eine MeBfeldanordnung 29, bei der von oben 
gesehen zunSchst drei Felder A, B und C mit Schwa- 
chungskdrpern vorgesehen sind, die hinsichtiich ihres 
Absorptionsverhaltens in Anlehnung an das Rdntgen- 5 
filmverfahren in der Weise abgestuft sind, daB sie bei 
einer Filmbelichtung eine Dichteabstufung im Verhalt- 
nis 1 iX^SzlJS OS ( - Qber Schieier) hervorrufen warden. 
Diese Abstufung dient dazu, eine Funktion zwischen der 
Dosis und dem digitalisierten MeBsignal zu ermittein. 10 
Anhand Abweichungen von Abbildungen im Bereich 
der Stufe A kann auch das Signalrauschen bzw. Abwei- 
chungen von einem Standard festgesteilt werden. Mit 
Hilfe der beiden Felder A und D ktfnnen Abweichungen 
vom Standard bezflgiich des Kontrastes festgesteilt 15 
werden. Mit Hilfe des Feldes E, welches die bereits er- 
wdhnten zwei Bleistrichraster 30, 31 enthalt, deren Git- 
ter senkrecht zueinander angeordnet sind, kann die 
Kontrastubertragung bei einer bestimmten riumlichen 
Absorptionsmoduiation ermittelt werden. 20 

Patentanspriiche 

1. Verfahren zur Abnahme- und Konstanzprufung 
filmloser Dental-Rflntgengerate, bei dem in den 25 
Strahlengang der Rontgenstrahlen ein PriifmeB- 
kdrper (2, 20) mit mehreren Absorptionselementen 
(14) unterschiedlicher Absorption in einem defi- 
nierten engen Abstand zu einem strahlenempfindli- 
chen Sensor (3, 21) angeordnet wird, bei dem die 30 
aus dem Sensor gewonnenen elektrischen Signale 
einer Recheneinheit (4) zugefuhrt werden, welche 
diese zu Bildwertsignalen verarbeitet, die dann ent- 
weder direkt einer Anzeigeeinheit (8, 10 ) zugefuhrt 
werden oder zunfcchst mit vorgegebenen Sollbild- 35 
werten verglichen und bei Abweichungen der An- 
zeigeeinheit (8, 10) zugefiihrt werden. 

2. Vorrichtung zur Durchfuhrung des Verfahrens 
nach Anspruch 1, bei der der PriifmeBkdrper (2) 
Mittel (13, 15) zur reproduzierbaren Halterung ei- 40 
nes intraoral einem Patienten applizierbaren Sen- 
sors (3) enthalt 

3. Vorrichtung zur Durchfilhrung des Verfahrens 
nach Anspruch 1, bei der der PrufmeBkdrper (20) 
Mittel (24 bis 26; 28) zur reproduzierbaren HaJte- 45 
rung an der Sekundirblende (22) eines Panorama- 
RSntgenger&tes enthalt 

4. Vorrichtung nach Anspruch 2, bei der die Hake- 
rungsmittel (13, 15) so ausgebildet sind, daB der 
Sensor (3) aus einer zentrisch zu der durch die Ab- 50 
sorptionselemente (14) gebildeten MeBfeldanord- 
nung (29) angeordneten ersten Position (Fig. 3) in 
eine dezentral dazu angeordnete zweite Position 
(Fig. 4) bringbar ist, in der die aktive FlSche (3a) des 
Sensors (3) den Strahlenfeldrand (18) der Strahlen- 55 
austrittsfiache erfaBt 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, bei der die Halte- 
mittel fttr den Sensor (3) eine radial sich erstrecken- 
de FQhrung(15) beinhalten. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, bei der die 60 
Absorptionselemente (14) in einem ersten, am Tu- 
busende (11) des Rfintgengerites zu halternden 
(feststehenden) Gehiuseteil (12) und die Haltemit- 
tel (15) Wr den Sensor (3) in einem gegeniiber dem 
ersten GehSuseteil drehbaren zweiten Gehauseteil 65 
(13) angeordnet sind. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, bei der die Dreh- 
barkeit 360° betrigt und der Winkelbereich in 
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mehrere, vorzugsweise in acht, rastbare Abschnitte 
(Sektoren) unterteilt ist 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 7, 
bei der zur Ermittlung einer Dosis-MeBsignal- 
Kennlinie wenigstens drei im Absorptionsgrad im 
Verhaltnis 1:1^5:1^ abgestufte Absorptionsele- 
mente (14) vorgesehen sind. 

9. Vorrichtung nach einem der Ansprilche 2 bis 8, 
bei der zur Ermittlung des Wirkungsgrades der 
Obertragung einer raumlichen Absorptionsmodu- 
iation mindestens ein Bleistrichraster (30, 31) vor- 
handen ist 

10. Vorrichtimg nach Anspruch 9, bei der das Blei- 
strichraster (31) gegeniiber der Sensormatrix nur 
einige wenige Winkelgrade, vorzugsweise urn 5°, 
verdrehbar angeordnet ist 

11. Vorrichtung nach Anspruch 9 oder 10, bei der 
das Bleistrichraster (30, 31) eine Materialstarke im 
Bereich von 0,025 mm bis 0,075 mm, vorzugsweise 
0,05 mm aufweist 
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1 . Process for checking the decay and constancy of film-less dental x-ray 
devices, in which a test object (2, 20) with several absorption elements (14) of 
different absorption is arranged at a defined constricted distance to a radiation- 
sensitive sensor (3, 21) in the radiation path of x-rays, in which the electrical 
signals obtained from the sensor are introduced into a calculating unit [computer] 
(4), which processes these into image value signals, which are either directly 
introduced into a display unit (8, 10) or are first compared with theoretical image 
values given in advance, and if there are deviations, are introduced into display 
unit (8, 10). 

2. Device for conducting the process according to claim 1 , in which the test 
object (2) contains means (13,15) for the reproducible mounting of a sensor that 
can be applied intraorally to a patient. 

3. Device for conducting the process according to claim 1, in which test object 
(20) contains means (24 to 26; 28) for the reproducible mounting on the 
secondary diaphragm (22) of a panoramic x-ray device. 



